Tiirkiye Otonom Robotlar Konferansi

-TORK 2014 -
6-7 Kasim, ODTU

Program (Genel Bakis)
1. Giin - Persembe (6 Kasim 2014)

Basl.  Bitis Ural Akbulut Salonu Konferans Salonu 1

Kayit

Giris Konusmasi
(Ural Akbulut Salonu)

Davetli Konusma: “Robotlar ve insanlar”
Levent Akin, Bogazici Univeritesi
(Ural Akbulut Salonu)

Kahve

«Biyolojik lhamli Robotlar» — 1 Oturumu «Egitimde Robotlar» Oturumu
(4 bildiri) (4 bildiri)

Ogle Yemegi

«Mobil Robotlar — 1» Oturumu «Bilissel Robotbilim — 1» Oturumu
(4 bildiri) (4 bildiri)

Kahve

Firma Sunumlari
(Ural Akbulut Salonu)

Kahve
«Konumlandirma, Haritalandirma, Yon «Robotlarda Gérme ve Algilama»
Bulma — 1» Oturumu Oturumu
(4 bildiri) (4 bildiri)

Kokteyl




Turkiye Otonom Robotlar Konferansi

- TORK 2014 -
6-7 Kasim, ODTU

Program (Genel Bakis)
2. Giin - Cuma (7 Kasim 2014)

Basl.

Bitis

Ural Akbulut Salonu Konferans Salonu 1

Kayit

«insan-robot Etkilesimi ve Diger Robot
Uygulamalari» Oturumu
(4 bildiri)

«Mobil Robotlar — 2» Oturumu
(4 bildiri)

Kahve

«Biyolojik ilhaml Robotlar -2» Oturumu «Bilissel Robotbilim — 2» Oturumu
(3 bildiri) (4 bildiri)

Ogle Yemedgi

H2020 Bilgi ve lletisim Teknolojileri Alani, Robot Teknolojileri
Ezgi Bener, Bilgi ve lletisim Teknolojileri Alani Ulusal irtibat Noktasi
(Ural Akbulut Salonu)

«Konumlandirma, Haritalandirma, Yon «Saglik Sektériinde Robotlar - 1»
Bulma — 2» Oturumu Oturumu
(2 bildiri) (2 bildiri)
Kahve

Davetli Konusma: “Tarim Cevre ve Robotlar”
Volkan isler, Minnesota Univeritesi
(Ural Akbulut Salonu)

«Konumlandirma, Haritalandirma, Yon «Saglik Sektériinde Robotlar - 2»
Bulma — 3» Oturumu Oturumu
(3 bildiri) (3 bildiri)

Kapanis




Detayli Program

1. Giin (6 Kasim 2014, Persembe)

Koridor

Ural Akbulut
Salonu

Ural Akbulut
Salonu

Koridor

Ural Akbulut
Salonu

Konferans 1
Salonu

Kayit

Giris Konusmasi

Davetli Konusma:
“Robotlar ve insanlar”, Levent Akin, Bogazi¢i Universitesi

Cok yakinda endiistriyel robotlar iscilerle birlikte, yan yana ¢alisacaklar; bir ¢cok
evde zeki robotlar kullanilmaya baslanacak. Bu konusmada, bu yeni diinyada
insanlarla robotlarin birlikte olmasindan kaynaklanabilecek sorunlar ve bu
konuda yapilan ¢calismalar hakkinda bilgi verilecektir.

Cay-Kahve Arasi

“Biyolojik ilhamli Robotlar — 1” Oturumu
(Baskan: Afsar Saranli)

Bildiri 11: “Pergel Yiiriime Modelinin Seri Yayli Eyleyici ile Denetimi”,
Deniz Kerimoglu, Omer Morgiil ve Ulug Saranli

Bildiri 15: “Degisken Esneklige Sahip Dirsek Alti EI Protezinin Tasarimi
ve Uzaktan Empedans Kontrolii”, Elif Hocaoglu ve Volkan Patoglu

Bildiri 16: “Ters Pekistirmeli Ogrenme ile Farelerin Odiil
Fonksiyonunun Elde Edilmesi”, Can Eren Sezener, Eiji Uchibe ve Kenji
Doya

Bildiri 31: “Seri Elastik Tahrikli Ziplayan Robot Tasarimi”, Gérkem
Secer, Merve Ozen ve Ulug Saranli
“Egitimde Robotlar” Oturumu
(Baskan: Emin Faruk Kegeci)

Bildiri 9: “Akilli Tekerlekli Sandalye ile Gezgin Robot Egitimi”, Ugur
Yayan, Mehmet Akcakoca, Veli Bayar, Hikmet Yiicel ve Ahmet Yazici

Bildiri 13: “An Open Software Open Hardware Hexapod Robot
Platform for Robotic Education”, Majid Mohammad Sadeghi,
Mehmet Kuduzoglu ve Emin Faruk Kececi

PARALEL OTURUM

Bildiri 34: “Insansi Robot Etkilesimli isaret Dili Ogretimi”, Hatice Kése,
Pinar Uluer ve Neziha Akalin

Bildiri 51: “E§itim Amagh iki Eksenli Enterpolasyon Deney Diizenegi”,

Tayfun Efe Ertop, Onurcan Kaya, Mahmoud H. M. Nemer, A. Bugra
Koku ve E. ilhan Konukseven

Ogle Yemegi



“Bilissel Robotbilim - 1” Oturumu — (Baskan: Emre Ugur)

Bildiri 1: “Piaget ve Robotlar : Oziimseme ve Uyumsama”, Eren Aksoy
ve Florentin Wérgdotter

Bildiri 7: “insansi Robotlarda Baglamin Ogrenilmesi”, Hande
Celikkanat, Giiner Orhan, Nicolas Pugeault, Frank Guerin, Erol Sahin
Konferans 1  ve Sinan Kalkan

Salonu
Bildiri 18: “Bilissel Robotlarda Yasamboyu Deneyimsel O§renme ve
Ogrenme Giidiimlii Planlama”, Serta¢ Karapinar, Melis Kapotoglu,
Cagatay Koc, Dogan Altan, Petek Yildiz, Mustafa Ersen ve Sanem
Sariel

Bildiri 20: “Giivenli Hizmet Robotu CoCoA’nin insan Uyumlu Tasarimi
ve Kontrolii”, Gékay Coruhlu ve Volkan Patoglu

Koridor Cay-Kahve Arasi
Ural Akbulut “Firma Tanitimlari” Oturumu (Baskan: Ahmet Yazici)
Salonu
Koridor Cay-Kahve Arasi
“Konumlandirma, Haritalandirma, Yén Bulma — 1” Oturumu —
(Baskan: Osman Parlaktuna)
Bildiri 29: “Genis A¢ili Kameralarin Mobil Robot ile Kalibre Edilmesi”,
Halil Samed Cildir, Haluk Bayram ve Isil Bozma
Bildiri 19: “ICP Algoritmasinda Medyan Degerine Bagli Aykiri Nokta
Bulmanin Parametrik incelenmesi”, Recai Sinekli, Omer Faruk Budak
Ural Akbulut .
Salonu ve Kiirsat M. Yalgin

Bildiri 30: “Bina ici ortamlarda lazer mesafe verisi kullanarak
anlamsal siniflandirma”, Burak Kaleci, Helin Dutagaci ve Osman
Parlaktuna

Bildiri 33: “Gériintii [sleme ile Mikro insansiz Hava Araglarinin
Algilanmasi”, Fatih Gékge, Sertag Olgunsoylu, Géktiirk Ugoluk, Erol
Sahin ve Sinan Kalkan

PARALEL OTURUM



“Robotlarda Gérme ve Algilama” Oturumu
(Baskan: Selim Temizer)

Bildiri 26: “Lazer Profil Algilayici ve Endlistriyel Robot Kullanimi ile
Geometrik Pargalar icin 3-B Gérsellestirme Sistemi”, Sezgin Secil,
Kaya Turgut, Metin Ozkan ve Osman Parlaktuna

Konferans 1

Salonu Bildiri 53: “Kinect Kullanarak Derinlik Fotografindan Engel Algilama”,

Atae Jafari Tabrizi, Sedat Pala, E. ilhan Konukseven ve A. Bugra Koku

Bildiri 54: “insansi Robotla Etkilesimli Davul Oyunu”, Taha Berkay
Duman, Fahrettin Ay, G6khan Ince, Rabia Yorganci ve Hatice Kése

Bildiri 38: “Topolojik Yer Tanima igin Uzun Dénemli Hafiza Tarama”,
Hakan Karaoguz ve H. Isil Bozma

- Koridor Kokteyl




2. Giin (7 Kasim 2014, Cuma)

Koridor

Ural Akbulut
Salonu

Konferans 1
Salonu

Koridor

Ural Akbulut
Salonu

Konferans 1
Salonu

Kayit
“Mobil Robotlar - 2” Oturumu
(Baskan: Kutluk Bilge Arikan)

Bildiri 35: “Iki Tekerlekli Gezer Manipiilatér, iMECE”, Sertag Emre
Kara, Kutluk Bilge Arikan ve Biilent irfanoglu

Bildiri 37: “Mobil Bir Robotun Hareketine Yiizey Egimi Etkisinin
incelenmesi”, Gékhan Bayar, A. Budra Koku ve Erhan ilhan
Konukseven

Bildiri 44: “Tek Bakis Agisi Derinlik Kestirimi Yéntemi ile Robot
Siiriilerinin Dizilim Denetimi”, Baris Fidan, Veysel Gazi ve Engin
Karatas

Bildiri 55: “Yapay Potansyel Fonksyonlar ve Panel Metodu Kullanarak
Dizilim Denetimi ve Robot Seyriiseferi”, Abdel-Razzak Merheb, Veysel
Gazi ve Nilay Sezer-Uzol
“insan-robot Etkilesimi ve Diger Robot Uygulamalari” Oturumu —
(Baskan: Yigit Yazicioglu)

Bildiri 43: “Sayisal Tiirev Hesaplama Yéntemlerinin Haptik Sistemlerin
Basarimina Etkisi”, Ozan Tokatli ve Volkan Patoglu

Bildiri 47: “insan Robot Etkilesim Eldiveni”, Arda Unsal ve Evren Samur

Bildiri 5: “Asir1 Kisith Bir Mekanizmanin Kalibrasyonunda Sakli Robot
Kavraminin Uygulamasi”, Gékhan Kiper, Mehmet [smet Can Dede,
Emre Uzunoglu, Ercan Mastar ve Tayfun Sigirtmag

Bildiri 12: “Kentsel Bomba imha Operasyonlari igin Tasinabilir Robot
Tasarim Kriterlerinin Belirlenmesi”, Mehmet Kuduzoglu, Majid
Mohammad Sadeghi ve Emin Faruk Kegeci

Cay-Kahve Arasi

“Biyolojik ilhamli Robotlar - 2” Oturumu
(Baskan: Evren Samur)

Bildiri 24: “Tek Bacakli Ziplayan Robotlar igin Frekans Diizleminde
Sistem Tanilamasi”, ismail Uyanik, Omer Morgiil ve Ulug Saranli

Bildiri 32: “Bacakli Robotlarda Hareket Bulanikhginin Olgiilmesine
Yénelik Deneysel Bir Yaklasim”, G6khan Koray Gliltekin, Hiiseyin
Boyaci, Metin Diindar Ozkan, Deniz Sargun ve Afsar Saranli

Bildiri 39: “Degisken Esneklikte Eyleme i¢in Optimal Ortak-Tasarim
Stratejileri”, Abdullah Kamadan, Giillii Kiziltas ve Volkan Patoglu
“Bilissel Robotbilim - 2” Oturumu
(Baskan: Esra Erdem)

PARALEL OTURUM

PARALEL OTURUM



Bildiri 36: “Sosyal Robotlarda Dokunma Yoluyla Duygudurum
Algilama”, Kerem Altun

Bildiri 42: “Bilissel Robotlarda Tutarli Ortam Modelleme”, Melodi
Deniz Oztiirk, Mustafa Ersen, Mehmet Biberci, Sanem Sariel ve Hiilya
Yalgin

Bildiri 45: “Birden Fazla Heterojen Robot Takimlarindan olusan Bilissel
Fabrikalar icin Planlama”, Zeynep Gézen Saribatur, Esra Erdem ve
Volkan Patoglu

Bildiri 56: “Isitsel Olay izleme ile Sahne Analizi”, iren Saltali, Gékhan
ince ve Sanem Sariel

Ogle Yemegi
Ural Akbulut H2020 Bilgi ve lletisim Teknolojileri Alani, Robot Teknolojileri
Salonu Ezgi Bener, Bilgi ve Iletisim Teknolojileri Alani Ulusal irtibat Noktasi

“Konumlandirma, Haritalandirma, Yén Bulma — 2” Oturumu —
(Baskan: ilhan Konukseven)

Bildiri 40: “Optik Takip Sistemlerinde Kamera Konumlarinin Hassasiyet
ile iliskisinin Arastirilmasi”, Osman Dodan Yirmibesodlu ve Ozkan

Ural Akbulut Bebek

Salonu

Bildiri 46: “Uydu Gériintiilerinden Yapilandiriimamis Yollarin ikili
Goriinti Bélitlemesi Kullanilarak Bulunmasi”, Matin Ghaziani, Yaser
Mohamadi, Abdiilhamit Dénder, A. Bugra Koku ve Erhan ilhan
Konukseven
“Saglik Sektériinde Robotlar - 1” Oturumu
(Baskan: Ozkan Bebek)

Bildiri 4: “RehabRoby icin Farkli Zorluk Seviyeli Gérev Altinda Bulanik
C-Ortalamalar Yontemi ile Duygusal Durumlarin Siniflandiriimasi”,

ClifE e L Yunus Palaska, Ramazan Gokay, Cenap Turan, Fatih Ozkul, Engin

=L Masazade ve Duygun Erol Barkana
Bildiri 10: “Fiziksel Rehabilitasyon icin Kendinden Hizalamali Tam Kol
Dis iskeletinin Tasarimi ve Kontrolii”, Mustafa Yalcin ve Volkan
Patoglu

Kodidor Cay-Kahve Arasi

PARALEL OTURUM



Ural Akbulut
Salonu

Konferans 1
Salonu

“Konumlandirma, Haritalandirma, Yén Bulma — 3” Oturumu —
(Baskan: Sirma Yavuz)

Bildiri 49: “Kapali Ortamlarda Kesif Yapan Yer Araci”, Serkan
Akagiindiiz, Nuri Ozalp ve Sirma Yavuz

Bildiri 52: “Manuel Siiriilen Platform Uzerinde SLAM Uygulamasi”, Akif
Hacinecipoglu, Sinan Ozgiin Demir, Musab Cadri Ugdurlu, Ahmet Budra
Koku ve Erhan ilhan Konukseven

Bildiri 57: “Clover: Otonom Kargo ve Posta Dagitimi”, Abdullah Omer
Yamag, Jonard Doci, Ozgiir Ural, Omer Faruk Ozarslan ve Selim
Temizer

“Saglik Sektoriinde Robotlar - 2” Oturumu — (Baskan: Kerem Altun)

Bildiri 14: “En-iyilestirilmis Dis-Iskelet Tasarim Cercevesi”, Ahmetcan
Erdogan ve Volkan Patoglu

Bildiri 21: “Robotik Dis iskelet Sistemlerinin Kontrolii igin Akilli Koltuk
Degnegi Tasarimi”, Caglar Seylan ve Ulug Saranli

Bildiri 48: “Insan Ustiinde igneli Miidahaleler icin Paralel Robot
Dizayni”, Sabri Or¢un Orhan, M. Cenk Cavusoglu ve Ozkan Bebek

Kapanis

PARALEL OTURUM



